











Elemento de sujecion de espiga
electromecanico

Reservado el derecho

++ HILMA

Campos de aplicacion:

Blocaje automatico de troqueles y moldes
B en la mesa superior de la prensa

M a sujetadores de chapa

B con temperaturas ambiente max. de 70°C

Funcionamiento:

El movimiento giratorio del motor se traduce mediante
un reductor Flexspline y una tuerca de husillo en un movi-
miento de agarre y tracciéon de las garras de sujecion.

Para realizar el blocaje, las garras de sujecién agarran la es-
piga del punto de sujecion y tiran de ella hacia el elemento
de sujecion.

La fuerza de sujecion, la posicién de blocaje y la de desblo-
caje son controladas por contactos inductivos.

La fuerza de sujecién se mantiene gracias a sus cualidades
de autorretencién meciénica.

Caracteristicas especiales:

2 elevada seguridad de funcionamiento gracias al control
de la posicién y el desarrollo automdtico del
movimiento

> manejo centralizado de todos los elementos de
sujecion

P construccién compacta, estructura robusta

D elevada capacidad de carga mecanica

D resistente a los choques hasta una aceleraciéon max.
de la mesa superiorde 12 g

2 adecuado tanto para primera instalacién como para
montaje posterior

2 no hay cantos que molesten al introducir los troqueles
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Elemento de sujecion de espiga

electromecanico
@A
Datos técnicos "K—’
Tipo 8.2623.0101 8.2625.0101 8.2626.0101 L
Fuerza de sujecion (kN) 70 120 160 m MM
Fuerza estatica max. (kN) 110 200 300
Velocidad de sujecion
(mm/s) 3,8 5,7 4,1
Tension de conexion del
motor (V/Hz) 400/50 400/50 400/50 Lu
Potencia del motor (kW) 0,55 1,1 1,1 LR Y DUV
Corriente nominal del motor (A) 2,1 3,55 3,55 o)
a (mm) 40 50 60
b (mm) 25 32 40
c(mm) 44 48 48
d (mm) 16 20 25 b
A (mm) 140 160 195 Lf
B (mm) 390 470 516 @
E (mm) 130 150 170 7[[ ]I
G (mm) 14 14 14 3 N7
Carrera de blocaje hs (mm) 5 5 5 « N =) P
K (mm) 102,0 112,5 112,5
W (mm) 150 172 200 :
X (mm) 48 55 65 "‘L“
Sobre demanda, diferentes
medidas de sujecion, fuerzas de
sujecion y tensiones de motor
Esquema de asignacion de bornes
HAN 3 HVE HAN 10 E
A A A A A A A A A A A A AN A A
XS11 §2 13 |PE| I><52|1 2 13 14 15 16 17 |8 19 110 | PE
Ut [vi | wi PE
bn |bl |sw bn |bl |sw bn | bl | sw
! 1 I 1 ! 1
= = =
M1 S1 \ S2 \ S3 \
T T T
N N d N d
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Control de la fuerza Posicion de

de sujecion

desblocaje

Alcanzada zona
de blocaje
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Elemento de sujecion giratorio
a traccion electromecanico
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Utilizacién de elementos de sujecion
giratorios a traccién electromecanicos
en una prensa escalonada

Reservado el derecho
a realizar modificaciones técnicas

++ HILMA

Campos de aplicacion:

Blocaje automatico de troqueles y moldes
B en la mesa superior de la prensa

M a los sujetadores de chapa

B con temperaturas ambiente max. de 70°C

Funcionamiento:

El movimiento giratorio del motor se traduce mediante
un reductor Flexspline y una tuerca de husillo en un movi-
miento de giro y de carrera del tirante de traccién.

Para realizar el blocaje, el tirante de traccién gira 90° a par-
tir de la posicion de desblocaje y es traccionado contra el
punto de sujecién.

La fuerza de sujecion, la posicion de blocaje y la de desblo-
caje son controladas por contactos inductivos.

La fuerza de sujecién se mantiene gracias a sus cualidades
de autorretencién meciénica.

Caracteristicas especiales:

D carrerade blocaje de hasta 15 mm, y gracias a ello gran
capacidad de adaptacion a diferentes alturas del borde
de sujecion

2 elevada seguridad de funcionamiento gracias al control
de la posicién y el desarrollo automatico del movimiento

2 manejo centralizado de todos los elementos de sujecion
P construccion compacta, estructura robusta

D tirante de traccién de longitud variable

D elevada capacidad de carga mecanica

D resistente a los choques hasta una aceleraciéon max.
de la mesa superiorde 12 g

2 decuado tanto para primera instalacion como para
montaje posterior
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HILMA

Elemento de sujecion giratorio
a traccion electromecanico

Datos técnicos gA .
Tipo 8.2643.0101 8.2645.0101 8.2646.0101 K
Fuerza de sujecion (kN) 70 120 160
Fuerza estatica max. (kN) 110 200 300
Velocidad de sujecién m "Im‘”m"l‘l )
(mm/s) 3,8 5,7 41
Tension de conexion del
motor (V/Hz) 400/50 400/50 400/50
Potencia del motor (kW) 0,55 1,1 1,1
Corriente nominal del motor (A) 2,1 3,55 3,55 lll m”m N
A (mm) 140 160 195 \ VALY
B (mm) 374 441 500
E (mm) 110 140 160 «©
G (mm) 13,5 13,5 13,5 ! ! . .
Carrera de blocaje hs (mm) 10 10 15
Carrera de giro (mm) 25 30 40 3
Espacio de montaje | (mm) 20 115 135
K (mm) 102,0 12,5 12,5 @]
M (mm) 40 50 60
A A
N (mm) 90 90 90
O (mm) 40 60 65 L | i
U (mm) 28 40 40 = L I
W (mm) 130 160 180 §
X (mm) 15 20 20 .5_»
Indicar la medida de sujecién en el pedido g o
.
3 — «
= B é/ -:‘
o
r v v M
- ‘ Posicion de blocaje
[ 1
N .
Posicion de
D A desblocaje
Seccion A-A
Posicion de blocaje
oG
PE
I
:
Sobre demanda, diferentes
medidas de sujecion, fuerzas de
sujecién y tensiones de motor bosicion
osicion de
ow »  desblocaje
Esquema de asignacion de bornes
HAN 3 HvE HAN 10 E
A A A A||AAA A A A AAA A A
Xs1l1 12 I3 | PE Xs211 12 13 14 15 Y6 17 18 19 110 IPE
utl |vi |wi PE
bn [bl [sw bn |bl [sw bn |bl |sw
(i (- L
M1 s1 \ 52 Y s3 Y
N4 Y N4
Accionamiento Control de lafuerza  Posicion de Alcanzada zona
de sujecién desblocaje de blocaje
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VAV
Elemento de sujecion oscilante 'V H I LMA
electromecanico

Campos de aplicacion:

Blocaje automatico de troqueles y moldes
B en la mesa superior de la prensa

M a los sujetadores de chapa

B con temperaturas ambiente max. de 70°C

Funcionamiento:

El movimiento giratorio del motor se traduce, mediante un
reductor Flexspline, una tuerca de husillo y un bulén de
‘ H‘H ‘ control, en un movimiento de giro y de carrera del tirante

i de traccion.

El tirante de traccién oscila lateralmente apartandose
un maximo de 15°. La fuerza de sujecion se transmite en
sentido axial del tirante de traccién al punto de blocaje. La
fuerza de sujecion, la posicion de blocaje y la de desbloca-
je son controladas por contactos inductivos. La fuerza de
sujecién se mantiene gracias a sus cualidades de autorre-
tencién mecianica.

Caracteristicas especiales:

2 carrera de blocaje de hasta 13 mm, y gracias a ello gran
capacidad de adaptacion a diferentes alturas del borde
de sujecion

2 elevada seguridad de funcionamiento gracias al control
de la posicién y el desarrollo automatico del movimiento

2 manejo centralizado de todos los elementos de sujecion
D construccién compacta, estructura robusta

D tirante de traccién de longitud variable

9 elevada capacidad de carga mecénica

2 resistente a los choques hasta una aceleracién max.
de la mesa superiorde 12 g

2 adecuado tanto para primera instalacion como para
montaje posterior

Utilizacién de elementos de
sujecién oscilantes electromecénicos
en una prensa de doble montante.
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HILMA

Elemento de sujecion oscilante

electromecanico
oA
Datos técnicos
Tipo 8.2653.0101 8.2655.0101 8.2656.0101
Fuerza de sujecion (kN) 70 120 160 \
Fuerza estatica max. (kN) 110 200 300 "\mm IW””'"
Velocidad de sujecion
(mm/s) 3,8 5,7 4,1
Tension de conexion del
motor (V/Hz) 400/50 400/50 400/50 l‘l m IH””IU”I
Potencia del motor (kW) 0,55 11 11 ‘
Corriente nominal del motor (A) 2,1 3,55 3,55
A (mm) 140 160 195 -
B (mm) 409 522 602
E (mm) 110 140 160
G (mm) 11,0 13,5 13,5 =
Carrera de blocaje hs (mm) 1 12 12 (] st
Carrera de oscilation (mm) 8,0 10,5 13,0 P y A
Espacio de montaje | (mm) 85 120 125 =Cﬂ f 2
K (mm) 102,0 112,5 112,5 / i
M (mm) 40 50 60 x ' = y
N (mm) 90 90 90 L !
O (mm) 40 60 65 i
U (mm) 28 40 40 £ e
W (mm) 130 160 180 g 1y o0
X (mm) 42 57 65 2 / // / N
©
Indicar la medida de sujecién en el pedido K // I
E Iy
) 8
/ / / 11 <
TV 5
- Iy
k.
N »
M
150
Seccion A-A
3G
9E
Sobre demanda, diferentes
medidas de sujecion, fuerzas de
sujecién y tensiones de motor ow
Esquema de asignacion de bornes
HAN 3 HvE HAN 10 E
A | | A A A A A A A A A A
xs1]1 12 13 PE X211 12 13 4 15 Je 7 18 Y9 o |PE
U1 V1 Twi OPE
bn |bl [sw bn |bl |sw bn bl |sw
mn N m A mn mMm
- - -
M1 S1 \ S2 \ S3 \
\I—/ I I I
Y Y Y
Accionamiento Control de lafuerza Posicion de Alcanzada zona
de sujecion desblocaje de blocaje
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